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PIC18F452 Programme

Fonctionement

Le microcontrolleur emvoie
successivemente les

commahdes sulvantes

1 - Allumage lampes L0 a 1L47.

2 - Allumage lampes 148 a L51.

3 - Allumage bobines S0L1 a S0L9.
4 - Allumage sons 81 a S58.

Puis le cycle recommence

Chaque phase de test
dure environ 3 secondes.

Hote : Les lampes 48 ... 51l sont
inversées par rapport au 44 .. 47.
Il v en a donc toujours 4 allumeées
et 4 eteintes.
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